SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01.11.
ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
W TERENIE ROWNINNYM.

W niniejszej SST obowkujs wszystkie ustalenia zawarte w Ogoélnej Specyfikatgchnicznej (OST)
D.01.01.01. "Odtworzenie trasy i punktéw wysé&mwych” GDDP 1998 r.

1. WSTEP.
1.1.Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczego6iowej specyfikacght@icznej jest wyznaczenie trasy i punktow wysaowych w

przekrojach poprzecznych w azku z,, Remont drogi powiatowej nr 1271C Pruszcz — Zawad.

1.2.Zakres stosowania SST.

Szczegblowa Specyfikacja Techniczna jest stosowaka dokument kontraktowy i przetargowy przy
Zlecaniu irealizacji robét wymienionych w puiekd. 1.

1.3. Zakres robdt objetych SST.

Wg OST.D.01.01.01, pkt. 1.3.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robo6t zeanych z wszystkimi

czynnaciami umaliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasgygowej oraz

potozenia obiektow igynierskich.

W zakres rob6t pomiarowych, aganych z odtworzeniem trasy i punktow wységiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysckowvego punktdw gidwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupeienie ositrasy dodatkowymi punktami (wyzeage osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékmwych (reperdéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochroch przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob ufatwiapy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Wg OST .D.01.01.01, pkt. 1.4
Okreslenia podane w niniejszej SSH ayodne z obowkujgcym i odpowiednimi polskimi normami.

1.5. Ogllne wymagania dotygee robot.

2.

5.

Ogdlne wymagania dotygze robét podanow SST D.00.00.00 "Wymagania ogdine"

MATERIALY.

Wg OST .D.01.01.01, pkt. 2.

Do utrwalania punktéw gtdwnych nalestosowa:

« paliki drewniane z gwalziami, stupki betonowe albo rury metalowgrood 0,15+0,2 m, dlug. 1,5+1,7
m,

» paliki drewniane @grednicy 0,05 do 0,08m i diugoiokoto 0,30 - 0,50 m,

» dla punktéw utrwalanych w istnigiej nawierzchni bolce stalowe wed. 5 mm i dlugéci od 0,04 do
0,05 m,

» farbg drogows nawierzchniow.

SPRAIT.

Wg OST .D.01.01.01, pkt. 3.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysiaiowych naley stosowa nastpujgcy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej ko wysokaciowych powinien

gwarantowd uzyskanie wymaganej doklad$m pomiaru.

TRANSPORT.

Wg OST .D.01.01.01, pkt. 4.

Materialy i sprzt mogg by¢ przewazone dowolnymisrodkami transportu.

WYKONANIE ROBOT.

Wg OST .D.01.01.01, pkt. 5.

5.1. Wymagania ogélne

Ogo6Ine wymagania dotygze robét podano w SST D.00.00.00 " Wymagania odéine

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.



5.3.

5.4.

5.5.

Prace pomiarowe powinny Bywykonywane zgodnie z oboyrujgcymi instrukcjami GUGK (od 1 do 7).
Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien pegejod Zamawigjcego dane zawietgje
lokalizacg i wspokrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw. W opaccimaterialy dostarczone przez
Zamawiagcego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary geodezyjne niedme do
szczegblowego wytyczenia robot.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawaprzedstawiciela Inwestora o wszelkiche¢ddch
wykrytych w wytyczeniu punktéw giéwnych trasy i exdw roboczych. By te powinny by usungte na
koszt Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowejaszgodne
Z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jdi Wykonawca stwierdzi,ze rzeczywiste rzlne r&nig si od
rzednych okrélonych w dokumentacji, to powinien powiadémb tym przedstawiciela Inwestora.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinngt lzmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji
przez przedstawiciela Inwestora. Wszystkie robotydatkowe, wynikajce z ré&nic rzdnych terenu
podanych w dokumentacji projektowej kdnych rzeczywistych, akceptowane przez Inwestaratary
wykonane na koszt Zamawjapgo. Zaniechanie zawiadomienia Inwestora oznaezagboty dodatkowe
w takim przypadku obgra Wykonawe. Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy nie
moga by¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezekiwra.

Punkty wierzcholkowe, punkty gidwne trasy i punkbpsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okiajace w sposob wyimy i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma
i wzér tych oznaczepowinna by zaakceptowana przez Inwestora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych w czasie trwaniadb
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez zamae&go zostam zniszczone przez Wykonawdéwiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jestidcame do dalszego prowadzenia roboét, to zastare
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dwiglowej realizacji rob6t nalg do obowizkéw
wykonawcy.

Punkty osnowy geodezyjnej podlegachronie na podstawie atmych przepisow.

Wyznaczenie punktow osi.

Wykonawca zobowrzany jest dokona geodezyjnego wytyczenia trasy oraz roboczych pumkt
wysokasciowych wykonanych przez uprawnionego geedet

Rozpoczcie rob6t mde nasipic na podstawie wpisu do dziennika budowy o wykonamjtyczenia
geodezyjnego obiektu oraz wpiséw Kierownika Budavywestora.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne timowane do specyfiki obiektu powinny dy
zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyaoiu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a ztak
dowigzane do punktéw pomocniczych pgdmych poza granicami robét ziemnych.

Tyczenie trasy naly wykona& w oparciu o Dokumentagj Projektovs przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej i innej osnowy geodezyjnej oklenej w Dokumentaciji Projektowej oraz w
oparciu o informacje przekazane przez Inwestora.

O$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach giéwnych i w punktacKnednich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leezrzadziej, rico 50 metrow.

Wytyczone punkty trasy nie powinny dyprzesunjte w stosunku do projektowanych ogegj niz 5,0 cm,
a rzdne naley wyznaczy¢ z dokfadndéciag do 1,0 cm w stosunku dogdnych podanych w Dokumentacii
Projektowej.

Do utrwalenia ositrasy w terenie naleuzy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowsczady Wykonawca rob6t zagt je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaigramb6t.

Wyznaczenie roboczych punktéw wysdék@owych.

Zamawiagcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej,
a take przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegk: pomidzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej powinna wyna@s250 m.
Repery robocze nate zalazy¢ poza granicami robét zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze ma wykorzystd punkty stale na stabilnych, istnieych
budowlach wzdla trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopocze naley zalazy¢é w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stajech osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przez Inwestora.

Rzdne reperéw roboczych najeokresli¢ z taky dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 5 mm, stosyg niwelacg podwdéjry w nawizaniu do reperéw psstwowych.

Repery robocze powinny Bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegoedne;.

Mapa geodezyjna powykonawcza.

Wykonawca jest zobowzany do spoggizenia inwetaryzaciji powykonawczej, gwdgadczonej w ®rodku
Dokumentacji Geodezyjno - Kartograficzne;.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT.



6.1.

6.2.

9.1.
9.2.

9.3.

10.

Ogélne zasady kontroli rob6t.

Ogélne zasady kontroli jakoi podanow SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

Kontrola jakaci prac pomiarowych

Kontrok jakosci prac pomiarowych zgkanych z odtworzeniem trasy i punktow wységowych naley

prowadzt wedilug niej podanych zasad:

* 0§ trasy naley sprawdz na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywizngmbziomych oraz co
najmniej co 200 m na odcinkach prostych,

* robocze punkty wysokmiowe naléy sprawdat na catej diugéci budowanego odcinka.

OBMIAR ROBOT.

. OglIne zasady obmiaru robot.

Ogélne zasady obmiaru robét podanow SST D-00.0Q0W§magania ogéine”

. Jednostka obmiarowa.

Jednostk obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. midw robét zwizanych z
wyznaczeniem obiektow jestggzia obmiaru robot mostowych.
ODBIOR ROBOT.

. Ogélne zasady odbioru robét.

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST D-0000QWymagania ogoéine”

. Sposéb odbioru robét

Odbidr robot zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gpsje na podstawie szkicow i dziennikdw
pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geayinej, ktore Wykonawca przedkiada Inwestorowi.
PODSTAWA PLATNO SCI.
Ogolne wymagania dotygee platngci okreslone sgw SST D-00.00.00.
Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
» sprawdzenie wyznaczenia punktow gidwnych ositigaynktéw wysokéciowych
e uzupehienie ositrasy dodatkowymi punktami,
* wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékmwych,
» zastabilzowanie punktow w sposéb trwalych, ochroich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiapce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
« Wykonanie mapy inwentaryzacyjnej powykonawczej
SzczegO6towy zakres robdt gbjch ptatnacis.
Zakres robét wg pkt. 9.2.
- droga gminna — 1,010 km

PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1.Wg OST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.
10.2.Instrukcja techniczna 0-1. Og6ine zasady wykonywarac geodezyjnych.
10.3.Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga iywgis Glowny Urad Geodezji i Kartografii,

Warszawa 1979.

10.4.Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pazjoBUGK 1978.
10.5.Instrukcja techniczna G-2. Wysaodkdowa osnowa geodezyjna, GUGK 1983.
10.6.Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ak®ciowe, GUGK 1979.
10.7 Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBU 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, BUG983



